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IT) (57) Abstract: The device for longitudinally guiding a motor vehicle comprising a driver assistance system (10), which outputs 
a braking request signal to a brake control device (12), is characterized in that the driver assistance system (10) is designed for 
fs| outputting a braking request signal in the form of a path signal (s_set), which indicates the path to be covered by the vehicle, within 
which the vehicle should reach a predetermined target speed (vz), and is characterized in that the brake control device (12) has a 
conversion unit (20) for converting the path signal into a brake actuation signal (Pi). 
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(57) Zusammenfassung: Vorrichtung zur Langsfiihrung eines Kraftfahrzeugs, mit einem Fahrerassistenzsystem (10), das ein Brem- 
sanforderungssignal an eine Brems-Steuereinrichtung (12) ausgibt, dadurch gekennzeichnet, daB das Fahrerassistenzsystem (10) 
dazu ausgebildet ist, ein Bremsanforderungssignal in der Form eines Wegsignals (s_ soil) auszugeben, das den vom Fahrzeug zu- 
riickzulegenden Weg angibt, innerhalb dessen das Fahrzeug eine vorgegebene Zielgeschwindigkeit (vz) erreichen soil, und daB die 
Brems-Steuereinrichtung (12) eine Umrechnungseinheit (20) zur Umrechnung des Wegsignals in ein Bremsbetatigungssignal (Pi) 
aufweist. 



